Entwicklung und Aufbau eines 6DoF HiL-Simulators

Motivation

«  Mit Hilfe eines parallelkinematischen Aktors kdnnen Modellbildung X
Bewegungen in bis zu sechs Freiheitsgraden realisiert Programmierung X
werden

. Ziel ist der Aufbau und die Entwicklung eines Hardware- | EXperiment X
in-the-Loop-Simulators, um dynamische Phanomene Konstruktion X

[Physik Instrumente GmbH]

und Fragestellungen zu erforschen
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Schematischer Aufbau einer HIL-Simulation

Technische

% Universitit

Fragestellungen

« Konstruktion und Fertigung von
Versuchseinrichtungen und —komponenten

*  Entwurf und Programmierung von
Regelalgorithmen fur HiL-Simulationen

« Untersuchung von dynamisch angeregten
Systemen

«  Entwurf und Aufbau einer geeigneten
Sensorik zur Beobachtbarkeit
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